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Opis przedmiotu

Kod przedmiotu
Nazwa przedmiotu
Wersja przedmiotu

MN1A 17
Podstawy automatyki i robotyki
1

A. Usytuowanie przedmiotu w systemie studiéow

Poziom ksztatcenia

Forma i tryb prowadzenia studiéw
Kierunek studiow

Profil studiéw

Specjalnosé

Jednostka prowadzaca

Jednostka realizujgca
Koordynator przedmiotu

Studia | stopnia
Niestacjonarne zaoczne
Mechanika i Budowa Maszyn
Profil ogélnoakademicki

Wydziat Budownictwa, Mechaniki i Petrochemii w
Ptocku

WBMIP, Instytut Inzynierii Mechanicznej
drinz. / Jerzy Dobrosielski / starszy wyktadowca

B. Ogdlna charakterystyka przedmiotu

Blok przedmiotéw

Grupa przedmiotéw

Status przedmiotu

Jezyk prowadzenia zajec

Semestr nominalny

Usytuowanie realizacji w roku akademickim
Wymagania wstepne

Limit liczby studentéw

Kierunkowe wspdlne
Obowigzkowe
Obowigzkowy

polski

6 (r.a. 2013/2014)
semestr letni

Wyktad: min. 15; Laboratorium: 8 - 12

C. Efekty ksztatcenia i sposdéb prowadzenia zajec

Cel przedmiotu

Efekty ksztatcenia
Formy zaje¢ i ich wymiar

Tresci ksztatcenia

Celem nauczania przedmiotu jest uzyskanie przez
studentéw wiedzy i umiejetnosci z zakresu
podstawowych zagadnien dotyczacych budowy,
funkcjonowania i zastosowania uktadéw
automatyki i robotyki oraz automatycznej
regulacji w technice.

Patrz tabela 1.

Wyktad 20
Cwiczenia 0
Laboratorium 20
Projekt 0

W1 - Pojecia podstawowe oraz wtasciwosci
statyczne i dynamiczne elementéw oraz uktadéw
liniowych i nieliniowych automatyki. W2 -
Podstawowe cztony dynamiczne. W3 - Obiekt
regulacji i dobér regulatoréw. W4 - Uktad regulacji
dwupotozeniowej. W5 - Uktady regulacji ciggtej.
W6 - Analiza pracy uktadu automatycznej
regulacji w tym wizualizacji procesu. W7 - Algebra
schematéw blokowych. W8 - Cyfrowe uktady
kombinacyjne i sekwencyjne. W9 - Przetworniki
pomiarowe. Elektryczne elementy wykonawcze.
Pneumatyczne i hydrauliczne elementy
wykonawcze. W10 - Podstawowa wiedza na temat
robotyki i robotyzacji. W11 - Poznanie budowy
robotéw. Podstawowe pojecia i zadania z zakresu
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Metody oceny

Metody sprawdzania efektéw ksztatcenia
Egzamin
Literatura

Witryna www przedmiotu
D. Naktad pracy studenta
Liczba punktéw ECTS

Liczba godzin pracy studenta zwigzanych z
osiggnieciem efektéw ksztatcenia

opisu i realizacji zadan ruchowych mechanizméw
robotéw. W12 - Wprowadzenie do problematyki
programowania i sterowania mechanizméw
robotéw. L1 - Badanie charakterystyk skokowych i
amplitudowo - fazowych cztondw podstawowych.
L2 - Badanie bramek logicznych i uktadéw
kombinacyjnych. L3 - Badanie charakterystyk
cyfrowego regulatora dwustawnego temperatury.
L4 - Badanie uktadu sterowania z zastosowaniem
sterownika mikroprocesorowego i karty
pomiarowo - sterujgcej. L5 - Badanie
charakterystyk regulatoréw. L6 - Badanie
czujnikéw i przetwornikéw stosowanych w
uktadach automatycznej regulacji. L7 - Sterowanie
i programowanie manipulatora.

Warunkiem zaliczenia wyktadu jest uzyskanie
pozytywnej oceny z pisemnego egzaminu
obejmujgcego sprawdzenie wiedzy z zagadnien
omawianych podczas wyktadu w tym réwniez
wiedzy nabytej samodzielnie przez studenta ze
wskazanej przez prowadzacego literatury i innych
zrédet. Szczegdtowe zasady oceny podawane sg
na poczatku zaje¢ dydaktycznych. Warunkiem
zaliczenia czesci laboratoryjnej przedmiotu jest
uzyskanie pozytywnych ocen z pisemnych
sprawdzianéw z poszczegdblnych ¢wiczen
laboratoryjnych i sprawozdan. Zaliczenie
laboratorium jest podstawg przystgpienia do
egzaminu pisemnego. Ocena kohcowa jest
srednig oceng z zaliczenia laboratorium i
pisemnego egzaminu.

Patrz tabela 1.

nie

1. Kaczorek T.: Teoria uktadéw regulacji
automatycznej, Wydawnictwa Politechniki
Warszawskiej, Warszawa 1974. 2. Kaczorek T.,
Dzielinski A., Dgbrowski W., topatka R.: Podstawy
teorii sterowania, Wydawnictwa Naukowo
Techniczne, Warszawa 2006. 3. Mazurek J., Voght
H., Zdanowicz W.: Podstawy automatyki, Oficyna
Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, Warszawa
2002. 4. Olszewski M.: Manipulatory i Roboty
Przemystowe, Wydawnictwo Naukowo
Techniczne, Warszawa 1992. 5. Honczarenko J.:
Roboty przemystowe budowa i zastosowanie,
Wydawnictwa Naukowo Techniczne, Warszawa
2004.

5

Wyktady: liczba godzin wedtug planu studiéw - 20,
przygotowanie do zaje¢ - 10, zapoznanie ze
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E. Informacje dodatkowe

Uwagi
Data ostatniej aktualizacji

Tabela 1. Efekty przedmiotowe

Profil ogolnoakademicki - wiedza

Efekt:

Kod:

Weryfikacja:

Powigzane efekty kierunkowe
Powigzane efekty obszarowe
Efekt:

Kod:

Weryfikacja:

Powigzane efekty kierunkowe
Powigzane efekty obszarowe
Efekt:

Kod:

Weryfikacja:

Powigzane efekty kierunkowe
Powigzane efekty obszarowe
Efekt:

Kod:

Weryfikacja:

Powigzane efekty kierunkowe
Powigzane efekty obszarowe
Efekt:

Kod:

wskazang literatura - 10, przygotowanie do
zaliczenia - 10, razem - 50. Laboratorium: liczba
godzin wedtug planu studiéw - 20, przygotowanie
do zajec - 25, opracowanie wynikéw pomiaréw -
15, napisanie sprawozdania - 15, razem - 75.
Razem - 125

2013-12-19 08:55:15

Zna podstawy funkcjonowania uktadow
automatyki i robotykii stosowanych w praktyce.
Zna i potrafi scharakteryzowac¢ podstawowe
elementy i uktady wykorzystywane w
automatyce i robotyce.

W02 01

Zaliczenie (W1 - W12).

M1A W02 01

T1A W02

Zna, potrafi scharakteryzowad potrzeby w
zakresie pomiaréw dla automatyzacji i
robotyzacji konkretnych urzadzen, konstrukcjii
systemoéw.

W03 03

Zaliczenie (W1 - W12).

M1A W03 03

T1A W03

Zna, potrafi scharakteryzowad potrzeby w
zakresie automatyki i robotyki dla konkretnych
urzadzen, systeméw i konstrukcji oraz zna
metody, ktére nalezy zastosowac do realizcji tych
potrzeb.

W04 02

Zaliczenie (W1 - W12).

M1A W04 02

T1A W04

Potrafi zastosowa¢ odpowiednie systemy i
urzadzenia z zakresu automatyki i robotyki do
zadah zwiazanych z poprawg parametréow
funkcjonownaia urzadzen i wydtuzenia okresu ich
funkcjonownaia.

W06 _01

Zaliczenie (W1 - W12).

M1A W06 01

T1A W06

Potrafi zaplanowad i przeprowadzi¢ poprawnie
pomiary podstawowych parametréw regulatoréw,
elementéw i systemoéw automatyki i robotyki i
opracowac wyniki pomiarowe.

WO07_02
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Tabela 1. Efekty przedmiotowe
Weryfikacja:

Powigzane efekty kierunkowe
Powigzane efekty obszarowe
Efekt:

Kod:

Weryfikacja:

Powigzane efekty kierunkowe
Powigzane efekty obszarowe

Sprawozdanie (L1 - L7).

M1A W07 02

T1A W07

Zna podstawy teoretyczne odnosnie systeméw
automatyki i robotyki, potrafi je uwzgledni¢ na
etapie projektowania urzadzen.

w08 01

Zaliczenie (W1 - W12).

M1A W08 01

T1A W08

Profil ogélnoakademicki - umiejetnosci

Efekt:

Kod:

Weryfikacja:

Powigzane efekty kierunkowe
Powigzane efekty obszarowe
Efekt:

Kod:

Weryfikacja:

Powigzane efekty kierunkowe
Powigzane efekty obszarowe

Zna i potrafi scharakteryzowa¢ podstawowe
elementy i uktady automatyki i robotyki.
uo4 01

Zaliczenie (W1 - W12).

M1A U04 01

T1A UO4

Potrafi przeprowadzi¢ pomiary podstawowych
charakterystyk czujnikéw, blokéw, systeméw
automatyki i robotyki oraz wykona¢ analize
wynikow z uzyciem oprogramowania
komputerowego.

uo8 04

Sprawozdanie (L1 - L7).

M1A U08 04

T1A UO8

Profil ogolnoakademicki - kompetencje spoteczne

Efekt:

Kod:

Weryfikacja:

Powigzane efekty kierunkowe
Powigzane efekty obszarowe

Posiada potrzebe samoksztalcenia z
wykorzystaniem literatury, internetu, kurséw
zawodowych, udziatu w targach, konferencjach
itp.

K01 01

Zaliczenie (W1 - W12).

M1A KO1 01

T1A KO1
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